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Рабочая программа внеурочной деятельности  

«Основы робототехники» 
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Планируемые результаты освоения курса внеурочной деятельности 

В ходе изучения курса формируются и получают развитие метапредметные результаты, такие как: 

• умение самостоятельно планировать пути достижения целей, в том числе альтернативные, осознанно выбирать 

наиболее эффективные способы решения учебных и познавательных задач; 

• умение оценивать правильность выполнения учебной задачи, собственные возможности ее решения; 

• умение создавать, применять и преобразовывать знаки и символы, модели и схемы для решения учебных и 

познавательных задач; 

• владение основами самоконтроля, самооценки, принятия решений и осуществления осознанного выбора в 

учебной и познавательной деятельности; 

• умение организовывать учебное сотрудничество и совместную деятельность с учителем и сверстниками; 

работать индивидуально и в группе; находить общее решение и разрешать конфликты на основе согласования 

позиций и учета интересов; формулировать, аргументировать и отстаивать свое мнение; 

• формирование и развитие компетентности в области использования информационно-коммуникационных техно-

логий (далее ИКТ-компетенции). 

Личностные результаты, такие как: 

• формирование ответственного отношения к учению, готовности и способности обучающихся к саморазвитию и 

самообразованию на основе мотивации к обучению и познанию, осознанному выбору и построению дальнейшей 

индивидуальной траектории образования на базе ориентировки в мире профессий и профессиональных предпоч-

тений, с учетом устойчивых познавательных интересов, а также на основе формирования уважительного отношения 

к труду, развития опыта участия в социально значимом труде; 

• формирование коммуникативной компетентности в общении и сотрудничестве со сверстниками, детьми 

старшего  и младшего возраста,  взрослыми  в  процессе образовательной, общественно полезной, учебно-исследо-

вательской, творческой и других видов деятельности. 

Предметные результаты: формирование навыков и умений безопасного и целесообразного поведения при работе с 

компьютерными программами и в Интернете. 
 

Содержание программы. 

1. Введение в робототехнику  
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Роботы. Виды роботов. Значение роботов в жизни человека. Основные направления применения роботов. 

Искусственный интеллект. Правила работы с конструктором LEGO  

Управление роботами. Методы общения с роботом. Состав конструктора LEGO MINDSTORMS EV3.  Визуальные языки 

программирования. Их основное назначение и возможности. Команды управления роботами. Среда программирования 

модуля, основные блоки. 

2. Знакомство с роботами ИНТЛЕР мобильная робототехника.  

Правила техники безопасности при работе с роботами-конструкторами. Правила обращения с роботами. Основные 

механические детали конструктора.  Их название и назначение. 

Модуль EV3. Обзор, экран, кнопки управления модулем, индикатор состояния, порты. Установка батарей, способы 

экономии энергии. Включение модуля EV3. Запись программы и запуск ее на выполнение. Сервомоторы EV3, сравнение 

моторов. Мощность и точность мотора. Механика механизмов и машин. Виды соединений и передач и их свойства.  

Сборка роботов. Сборка модели робота по инструкции. Программирование движения вперед по прямой траектории. 

Расчет числа оборотов колеса для прохождения заданного расстояния. 

3. Знакомство с роботами манипулятор НОВАТ-2.. 

Датчики. Датчик касания. Устройство датчика. Практикум. Решение задач на движение с использованием датчика 

касания. 

Датчик цвета, режимы работы датчика. Решение задач на движение с использованием датчика цвета. 

Ультразвуковой датчик. Решение задач на движение с использованием датчика расстояния. 

Гироскопический датчик. Инфракрасный датчик, режим приближения, режим маяка. 

Подключение датчиков и моторов.  

Интерфейс модуля EV3. Приложения модуля. Представление порта. Управление мотором.  

Проверочная работа № 1 по теме «Знакомство с роботами  манипулято НОВАТ-2».  

.  

 

Формы организации учебных занятий 

• урок-консультация; 

• практикум; 

• урок-проект; 
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• урок проверки и коррекции знаний и умений. 

• выставка;  

• соревнование; 

     Разработка каждого проекта реализуется в форме выполнения конструирования и программирования модели робота 

для решения предложенной задачи 
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                                              ТЕМАТИЧЕСКОЕ ПЛАНИРОВАНИЕ 

 

раздел 

 

№ 

заняти

я 

 п/п 

Тема занятия 

Кол-во 

часов 

ЭОР 

Введение в 

робототехни

ку (8 ч) 

1-3 Роботы. Виды роботов. Значение 

роботов в жизни человека. Основные 

направления применения роботов.  

Правила работы с конструктором  

3 1. http://learning.91

51394.ru/course/

view.php?id=280

#program_blocks 

 

 4-8 Управление роботами. Методы 

общения с роботом. 

Состав конструктора Языки 

программирования. 

Среда программирования модуля, 

основные блоки.  

5  

Знакомство с 

роботами 

ИНТЛЕР 

мобильная 

робототехн

ика . (12ч) 

9-12 Правила техники безопасности при 

работе с роботами-конструкторами. 

Правила обращения с роботами. 

Основные механические детали 

конструктора и их назначение. 

4 1. http://www.nxtpr

ograms.com/inde

x2.html 

 

 13-15 Модуль EV3. Обзор, экран, кнопки 

управления модулем, индикатор 

состояния, порты. Установка батарей, 

способы экономии энергии.  

Включение модуля EV3. Запись 

программы и запуск ее на 

выполнение. 

3  

 16-18 Сервомоторы EV3, сравнение 

моторов. Мощность и точность 

мотора. Механика механизмов и 

машин. Виды соединений и передач 

и их свойства.  

3  

 19-20 Сборка модели робота по 

инструкции. Программирование 

движения вперед по прямой 

траектории. Расчет числа оборотов 

колеса для прохождения заданного 

расстояния. 

2  

Знакомств

о с 

роботами 

манипулят

ор 

НОВАТ-2. 

(12ч) 

21-22 Датчик касания. Устройство датчика. 

Практикум. Решение задач на 

движение с использованием датчика 

касания. 

2 
http://www.proro

bot.ru/lego.php 

 

 

 23-24 Датчик цвета, режимы работы 

датчика. Решение задач на движение 

2  

http://learning.9151394.ru/course/view.php?id=280#program_blocks
http://learning.9151394.ru/course/view.php?id=280#program_blocks
http://learning.9151394.ru/course/view.php?id=280#program_blocks
http://learning.9151394.ru/course/view.php?id=280#program_blocks
http://www.nxtprograms.com/index2.html
http://www.nxtprograms.com/index2.html
http://www.nxtprograms.com/index2.html
http://www.prorobot.ru/lego.php
http://www.prorobot.ru/lego.php
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с использованием датчика  

 25-26 Ультразвуковой датчик. Решение 

задач на движение с использованием 

датчика расстояния 

2  

 27-28 Гироскопический датчик. 

Инфракрасный датчик, режим 

приближения, режим маяка. 

2  

 29-30 Подключение датчиков и моторов.  

Интерфейс модуля EV3. Приложения 

модуля. Представление порта. 

Управление мотором. 

2  

 31-34 Проверочная работа № 1 по теме 

«Знакомство с роботами  

2  

 

1. Список используемой литературы 

 

2. Копосов Д. Г. Первый шаг в робототехнику. Практикум для 5-6 классов\ Д. Г. 

Копосов. – М.: БИНОМ. Лаборатория знаний, 2012 – 292 с. 

3. Блог-сообщество любителей роботов Лего с примерами программ [Электронный 

ресурс] / http://nnxt.blogspot.ru/2010/11/blog-post_21.html 

4. Лабораторные практикумы по программированию [Электронный ресурс] 

http://www.edu.holit.ua/index.php?option=com_content&view= 

category&layout=blog&id=72&Itemid=159&lang=ru 

5. Образовательная программа «Введение в конструирование роботов» и графический 

язык программирования роботов [Электронный ресурс] / 

http://learning.9151394.ru/course/view.php?id=280#program_blocks 

6. Примеры конструкторов и программ к ним [Электронный ресурс] / Режим доступа: 

http://www.nxtprograms.com/index2.html 

7. Программы для робота [Электронный ресурс] / http://service.lego.com/en-

us/helptopics/?questionid=2655 

8. Учебник по программированию роботов (wiki) [Электронный ресурс] /  

9. Материалы сайтов 

http://www.prorobot.ru/lego.php 

http://nau-ra.ru/catalog/robot 

http://www.239.ru/robot 

http://www.russianrobotics.ru/actions/actions_92.html 

http://habrahabr.ru/company/innopolis_university/blog/210906/STEM-робототехника 

http://www.slideshare.net/odezia/2014-39493928 

http://www.slideshare.net/odezia/ss-40220681 

http://www.slideshare.net/odezia/180914-39396539 

http://nnxt.blogspot.ru/2010/11/blog-post_21.html
http://www.edu.holit.ua/index.php?option=com_content&view=%20category&layout=blog&id=72&Itemid=159&lang=ru
http://www.edu.holit.ua/index.php?option=com_content&view=%20category&layout=blog&id=72&Itemid=159&lang=ru
http://learning.9151394.ru/course/view.php?id=280#program_blocks
http://www.nxtprograms.com/index2.html
http://service.lego.com/en-us/helptopics/?questionid=2655
http://service.lego.com/en-us/helptopics/?questionid=2655
http://www.prorobot.ru/lego.php
http://nau-ra.ru/catalog/robot
http://nau-ra.ru/catalog/robot
http://www.239.ru/robot
http://www.russianrobotics.ru/actions/actions_92.html
http://habrahabr.ru/company/innopolis_university/blog/210906/
http://www.slideshare.net/odezia/2014-39493928
http://www.slideshare.net/odezia/2014-39493928
http://www.slideshare.net/odezia/ss-40220681
http://www.slideshare.net/odezia/180914-39396539
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